






























 

14من    ص 1

 مديرية التربية لولاية مستغانم
 اــــــالمــادة : تكنولوجي                                + أحمد بومهدي أحمد مهداوي:  ثانوية

ـاــــــس 4: 33  المـــدة :           تقني رياضي                                                   3الشعبة : 

 6306دورة ماي بكالوريا تجريبي 

 

على المترشح أن يختار أحد الموضوعين التاليين

 نظام آلي لصهاعة ثقب ملولب داخليا على قطع معدنية:   الموضوع الأول  
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III-   :220جدول الاختيارات التكنولوجيةv/380v  , 50Hz  . 
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AutoC/CAu:

Rea:Init:
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 , RT3 RT1 , RT2 Mt1 , Mt2 , Mt3
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Mt3      T = f(n) 

TuTrn 

 

 

 

 

  

 

 

 
 
 

  220/380v , 50Hz 

 
 
 
 
 

 

 
 

 

 

Moteur pas à pas à aiment permanent 

Référence de moteur 82920002 82920012 89903201 89903001 

Nombre de phase 4 4 2 4 

Puissance absorbée (w) 7.5 7.5 4.3 3.8 

Résistance par phase (Ω) 10.7 46 38 75 

Intensité par phase (A) 0.59 0.28 0.24 0.16 

Couple de maintien (mn.m) 57 57 60 50 

Tension  aux bornes du moteur (v) 6.3 12.9 9 12 
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  الملحـــق 
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74HC181 و جداول تشغيلها 
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 -أسئلة الامتحان  -
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الجمهوریة الجزائریة الدیمقراطیة الشعبیة

لولایة سطیف مدیریة التربیةوزارة التربیة الوطنیة               

2015/2016السنة الدراسیة :الشهیددرداربوزیدثانویة:

ساعــات ونصــف4الشعبة: تقني ریاضي                  المدة : 

)هندسة كهربائیةالتكنولوجیا(في مادةالتجریبي امتحان البكالوریا

على المترشح أن یختار أحد الموضوعین التالیین :

ابوننظام آلي لتجمیع و تغلیف قطع الصالأول :الموضوع

صــفحة.13یحتوي الموضوع على

 08،الملحق الصفحة 07صفحةال إلى 01صفحة الالعرض من.

 11إلى الصفحة09من الصفحة العمل المــطلوب.

 13صفحةالإلى 12صفحة الوثائق الإجابة من.

I.: دفتر الشروط المبسط

:هدف النظام الآلي-1

ــة  ــن وبصف قـت ممك نـى و في أد یام  ظـام الق لى الن جب ع ی

و تغلیفهـا بواسـطة شـریط بتجمیـع قطـع صـابونمستمـرة وآلیـة
.مع أقــل تدخـــل یـد الإنســانبلاستیكي

بون وشریط بلاستیكي .قطع الصاالمادة الأولیة :-2

شغیل:-3 صف الت لى و حرك ا ساط المت بر الب صابون ع طع ال تأتي ق

ــز  ــن (Aالمرك ــف ع ــتم الكش ــن ی ــتقط 04أی ــطة مل ــع بواس ) قط

، بعـد تجمیـع B) لتكوین صف لیتم نقلـه الـى المركـز P(الوزن

ــن ()06( ــفوف م ــز04ص ــو المرك ــة نح ــل المجموع ــع تنق C) قط

ــم ــفوف ث ــع الص ــكیل وتجمی ــالتش ــتم نقله ــز ی ــى المرك Dال

لتغلیفها بواسطة شریط بلاستیكي.

النظام لوجود عاملین :یحتاج:الاستغلال-4

.عامل مختص لقیادة ومراقبة النظام والصیانة-

عامــل بــدون اختصــاص لتــوفیر المــادة الأولیــة وحمــل قطــع -
.مركزا لتخزین إلىالصابون المغلفة 

حسب القوانین المعمول بها دولیا.الأمن :-5
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II.تحلیل الوظیفيال:

:الوظیفة الشاملة.1

EE:طاقة كهربائیة.

EP:هوائیة طاقة.

EX: للاالاستغتعلیمات.

)1: ( أنظر ورقة الاجابةالتحلیل الوظیفي التنازلي.2

 ولات: ــ) أشغ04( على النظام یحتوي

.تشكیل الصفوف و أشغولة الاتیان:01الأشغولة -

تجمیع الصفوف .أشغولة :02الأشغولة -

.Dأشغولة تحویل الصفوف الى المركز:03ولة الأشغ-

البلاستیك.شریطتلحیمأشغولة :04الأشغولة -

صابونقطــع

مجمعة و مغلفة

n

اجمع وغـلف

قطع الصـابون
تقاریر 

عاملین نظام آلي 

شریط بلاستیكي

A-0

الصابونقطــع

EE/EP EX t



III.المناولة الهیكلیة:



IV.التكنولوجیةالإختیارات:

العناصر
الإتیان وتشكیل 

الصـفوف 
تجمیع الصـفوف

تحویل الصـفوف الى 
Dز المرك

تلحیم شریط 
البلاستیك

المنفذات 

M1: محرك لاتزامني ثلاثي

الطور ذو اتجاه واحد 
 للـــدوران.

A: دافعةمزدوجةالمفعول

قطع الصابونتدفع

B.المركزنحو

B: دافعةمزدوجة
صفوف 06المفعول تدفع

.Cنحو المركز

C: دافعةمزدوجة المفعول

Dصفوف نحوالمركز06تدفع 

M2 :M3:تزامنیة لامحركات

واحد للدورانأطواراتجاه3

M4:.محرك خطوة/خطوة

RCh:تسخین مقاومة

لتلحیم الشریط 
البلاستیك.

D: دافعةمزدوجة
الشریط لقطعالمفعول 
البلاستیكي

المنفذات 
المتصدرة 

KM1:ــي ــس كهرومغناطیس ملام

ـــي  ـــتحكم ف ــــرك  لل المح

M1.

A+,A- ثنائي 5/2:موزع

الإستقرار تحكم 

.24Vكهروهوائي 

B+,B-: 5/2موزع
ثنائي الإستقرارتحكم 

.24Vكهروهوائي

KM2 ,KM3ین :ملامس

ن للتحكم في كهرومغناطیسی

على M2,M3ین المحـرك

.الترتیب 

C-,C+: ثنائي 5/2موزع

.24Vالإستقرارتحكم كهروهوائي

MP: دارة التحكم في المحرك

خطوة / خطوة

D+,D- 4/2موزع

الإستقرارتحكم ئيثنا

.24Vوائي كهروه

الملتقطات

P: 4ملتقط الوزن یكشف عن
 قطع.

a0: ملتقط نهایة الشوط
.دخول الدافعة 

a1:ملتقط نهایة الشوط.
خروج الدافعة.

b0: ملتقط نهایة
.الدافعةدخولالشوط 

b1: ملتقط نهایة
خروج الدافعة.الشوط

c0: دخولملتقط نهایة الشوط
.الدافعة

b1:خروج ملتقط نهایة الشوط
الدافعة.

d0: ملتقط نهایة
 .الدافعةدخولالشوط 

d1: ملتقط نهایة
خروجالدافعة.الشوط
t=0.5s: التلحیمزمن

التحكم والأمن 

auto:. التشغیل الآليAu:     .زر التوقف الإستعجاليRT1,RT2,RT3 حراریة : مرحلات

Cy/cy:دورة/دورة تشغیل     .      Dcy:لمحركاتلحمایة ازر انطلاق الدورة.

3التغذیة :شبكة X380V
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V.متمن الإنتاج العادي  :المناولة الزمنیةGPN

GSمتمن الأمن 

GCIمتمن القیادة والتهیئة

الإتیان بالقطعأشغولة متمن

وتشكیل الصفوف

أشغولة تحویل الصفوف الى 

Dالمركز



6

VI. :انجازات تكتولوجیة
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VII.الملحق:

6شكل

7شكل

8شكل

380V220V



9

أسئلة الامتحان:

I-: التحلیل الوظیفي

   .12 ص 1على وثیقة الإجابة )A0(تمم النشاط البیاني أ:1س

II-: التحلیل الزمني

تلحیم الشریط البلاستیكي''4شغولةالأ''

تبــدأ, ثــم Dیــتم تلحــیم الشــریط البلاســتیكي بنــزول الرافعــة 
ثانیة, ثم تصعد الرافعة. 0,5تدوم عملیة التلحیم التي 

غولة من وجهة نظر جزء التحكم.أعط  متمن هذه الاش:2س

 تشكیل الصفوف و الاتیان''1أشغولة''

أعط جدول التنشیط و التخمیل و الأوامر لهذه الأشغولة .:3س

ارسم تدرج المتامن.:4س

III-:انجازات تكنولوجیة

 كیل الصفوفتش و الاتیان''1أشغولة''
.12ص 1على ورقة الإجابةأرسم المعقب الهوائي  لهذه الاشغولة:5س

 صفوف . 6لعد دارة العداد

 .12ص1أكمل التصمیم المنطقي لهذا العداد على وثیقة الاجابة:6س

 '' تحویل الصفوف الى المركزأشغولةD'':
حسبPic16F84Aهذه الأشغولة بالدارة المندمجةفي مكنرید التح

 .6ص 2شكلال
  .13ص 2كمل جدول تعیینات المداخل والمخارج على وثیقة الإجابةأ :7س
بالكلمة  الموافقةعلى TRISAو   TRISBأكتب محتوى  السجلین :8س

.13ص 2وثیقة الإجابة

؟ D1و الثنائي 2و الطابق1ما دور الطابق :9س

ب؟؟ وما هي وظیفته في التركیIRL530ما اسم المقحل  :10س

2دارة التحكم في المحركینM  3وM6ص 2شكل 
؟T4و   T3ما اسم التركیب المكون من الترانزستورین  :11س 
VCEsatمن أجل  Lالطور في Iأحسب التیار :12س  = 0v. الوشعةL

rلها مقاومة  = 240Ω.

.المقحل له خصائص هي:Rbأحسب قیمة المقاومة :13س

; VBE = 1.2v)(β = 5000.
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7ص 3شكلدارة ملتقط الكشف عن عدد الصفوف. 

؟R Sما هو دور القلاب  :14س 

).1.5V،10mAهي ( D1علما أن خصائص R1أحسب قیمة المقاومة :15س 

بالنسبة لدارة مراقبة درجة الحرارة لمقاومة التسخین

150(عند  C°( 6ص  1شكل 

.مانوع المقاومة الحراریة –1   : 16س 

 ؟ AOPما وضیفة الدارة -2
,وضح دورهماBTA800و MOC3021ماذا یمثل العنصرین -3

 .في الدارة        

,ماذا یمثل ؟+Vاحسب التوتر-4
قیمة, استخرجCTN الــمستعینا بممیزة-5

T=130من اجل Rθالمقاومة C° ثمT=160 C°.

الدارة التالي:تشغیلأكمل جدول-6

RchBTA800MOC3021TVs(V)V-(V)V+(V)RθT(C°)

160متوقف

130ممرر

 بالـالتأجیلدارةNE555:

.لتحقیق التأجیل المطلوبCاحسب سعة المكثفة : 17س

III-2-معالجة جزء الاستطاعة:

6ص 2دارة التحكم في محرك خطوة بخطوة شكل. 

 13ص 2 الإجابة على ورقة RB5 و RB4تمم المخطط الزمني لــ أ:18س
لحالة الدوران في اتجاه عقارب الساعة.

لمحركاM1الإتیان:المستعمل في أشغولة

220/380V,Pu=550W,745 tr/min.

PBاعطت : ،طریقة الواطمترین = 143 W,PA = 547 W

ما نوع الاقران ؟ - 1 :19س  
، الاستطاعة الردیة ثم الاستطاعةالفعالةأحسب الاستطاعة -2

الظاهریة. 
أحسب معامل الاستطاعة. -3
الحمایةأجهزةول اختیار المحرك , اختر دانطلاقا من ج-4

المناسبة لهذا المحرك.
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.13ص 2 الإجابة على ورقة اكمل دارة الاستطاعة-5

ظهار الوزن:الدارة الرقمیة لإ 

RP: الوزن.مقاومة متغیرة خطیا مع 

C1  مضخم عملي بتركیب تابع :Ve=Vin.

 : 20س

 ؟ C2: ماذا تمثل الدارة 1

شارة الدخول .لاqv: احسب خطوة2

ما هي القیمة العددیة للمعلومة:3

N=(B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 B0 عشربالسداسيي ثمبالعشري ثم بالثنائ(
Vinتوافق التي = 1.5V،التي تم وزنها. استنتج عدد القطع
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01ــابة وثیقة الإجــ

:A0النشاط البیاني 

التصمیم المنطقي للعداد

الھوائيالمعقب 
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02وثیقة الإجــــــــابة 

المخطط الزمني:

:TRISBو TRISAمحتوى السجلین 

جدول التعیینات:

دارة الاستطاعة:

RB5

t

RB4

t
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رفة واجهة ـــنوان وزخــبع عـــنظام آلي لطالموضوع الثاني :
 .هاــــیبــــب و تعلــكت

صــفحات.09یحتوي الموضوع على

 18إلى الصفحة14العرض من الصفحة.

 20فحةإلى الص19العمل المــطلوب من الصفحة.

 22إلى الصفحة21وثائق الإجابة من الصفحة.

I.دفتر الشروط المبسط

یعمل هذا النظام على طبع العنوان على الكتب وزخرفة الهدف :
واجهتها في أسرع وقت و بتكلفة أقل ما یمكن.

 أشغولات:6: یحتوي هذا النظام في الإنتاج العادي على  الوصف

ملأ خزان الحبر :2أشغولة.غةالإتیان بالعلب الفار:1أشغولة 

تقدیم الكتب و :4أشغولة .ضخ الحبر:3أشغولة .تسخین الو

عد الكتب و :6أشغولة .الكتب المطبوعةدفع:5أشغولة .طبعها

.تصفیفها داخل العلب 

كیفیة التشغیل:

) ینتهـي بوجـود 2الإتیان بالعلـب الفارغـة یـتم بواسـطة البسـاط (

بة  ملأ عل یة  تتم عمل قت  فس الو في ن ئة  كان التعب في م غة  فار
بعــدها تــتم عملیــة ضــخ الحبــرثم تتقــدم خــزان الحبــر و تســخینه.

حینهــا .) حتــى تصــل إلــى مكــان الطبــع1الكتــب بواســطة البســاط (

3)، تــدوم عملیــة الطبــعAتنــزل آلــة الطبــع بواســطة الرافعــة (

نزو.ثواني عة ب تب المطبو فع الك یة د بدأ عمل عة ثم ت ل الراف
)C لیصــبح الكتــاب المطبــوع صــوب المنحــدر، یــدفع حینهــا بخــروج (

ــة ( ــدفع Bالرافع ــة ال ــي  عملی ــا و تنته ــى مكانه ــود إل ــم تع )  ث
عة ( صعود الراف نه .)Cب شف ع بة یك في العل تاب  نزل الك ندما ی ع

ــده و بعــد ــتم ع ــوئیة لی ــدم 1بالخلیــة الض ــك تتق ــن ذل ــة م ثانی

ــن طر ــام  ع ــى الأم ــوة إل ــة بخط ــاط (العلب ــق البس ــاد 3ی ــم تع ) ث

صف  في ال نزل  عه لی عه و دف یتم طب ید  ل تاب جد قدیم ك لدورة بت ا

كتـب  بمعنـى 10الثاني من العلبة و هكذا حتـى نصـل إلـى عـدد   

وفـي نفـس الوقـت )4یتم إخلائهـا بواسـطة البسـاط (،مملوءةعلبة 

تــتم تهیئــة العــداد و الســجل لبــدأ دورة جدیــدة و ذلــك بتقــدیم 
رغة.فاعلبة 

حسب القوانین المعمول بها في المجال الصناعي .:الأمن
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II. :التحلیل الوظیفي

:الوظیفة الشاملة.1

EE.طاقة كهربائیة:
EP هوائیة:طاقة.
T:تأجیلات.
N:عدد الكتب.
Ɵ:درجة الحرارة.

.تعلیمات الإستغلال:ت إ

III.: الإختیارات التكنولوجیة

الملتقطـــــات المنفذات 
متصدرةال

المنفــــذات الأشغولات

e ملتقط نهایة :

شوط 

KM2 , 24Vملامس M2 محرك لا تزامني :

ثلاثي الطور 

الإتیان 
بالعلب

p0 ,p1 أزرار :

نهایة شوط 

CTNملتقط حراري :

KPmملامس Mm محرك لا تزامني

ثلاثي الطور  

R                     مقاومة التسخین

ملء 

الخزان 
ر و بالحب

تسخینه

t3 0.5:ملمس مؤجلs Kev كهروصمام

24v~

Evصمام كهرومغناطیسي:

220V ~

ضخ الحبر

a0,a1 أزرار نهایة :

شوط

t1 3:مؤجلs

5/2موزع 

-dA+,dAكهروهوائي 

KM1 , 24Vملامس

A رافعة مزدوجة:

المفعول 

M1 محرك لا تزامني :

)3~(

تقدیم 

الكتب و 
طبعها 

c0,c1 أزرار نهایة :

شوط

b0,b1 أزرار نهایة :

شوط

5/2موزع 

كهروهوائي 

dC+,dC-

5/2موزع 

-dB+,dBكهروهوائي 

C رافعة مزدوجة:

المفعول 

B رافعة مزدوجة:

المفعول 

دفع الكتب 

المطبوعة 

يملتقط كهر وضوئ SN7496 سجل

خانات5إزاحة 

M3محرك خطوة بخطوة : عد الكتب 

وتصفیفها

θ
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A
المناولة الھیكلیة

Tr1

D1
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أشغولة التقدیم والطبع

40

42

f

X4.X104

41 KM1

a1

dA
+

dA
-

a0

44

t1/43/3s

X4

T1

45

43
4

X45

أشغولة التقدیم والطبع

أشغولة ضـخ الحبر

الملء و التسخینأشغولة 

بوابة 

منطقیة

.دارة العد و التصفیف-3–شكل 

X10

.واجھة الآلي المبرمج-2–شكل 
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دارة مراقبة درجة الحرارة :

CTNمنحنى تغیرات -5-شكل 

Rθ (KΩ)

x10

74LS96جدول عمل السجل -8–شكل 

.دارة التحكم في المحرك خ/خ–7–شكل 
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أسئلة الامتحان:

التحلیل الوظیفي: 

.21ص 01ابةــــــــــعلى ورقة الإج0Aأكمل النشاط البیاني :1س 

:التحلیل الزمني

من وجهة نظر جزء التحكم.الكتب المطبوعة دفعأوجدمتمن أشغولة:2س 

كل جدول لأشغولة الملأ و أكتب معادلات التنشیط و التخمیل على ش3س 

.التسخین

/GPN/F ،I)20,10......0.6لتالیة :(ا رفسر الأوام:4س  GPN (1 ,2)

:انجازات تكنولوجیة

 17صفحة -3-ن بواسطة التركیب شكلیكوعد الكتبوظیفة تجسید.

أكمل المخطط المنطقي للعداد على ورقة الإجابة مع تحدیدنوع :5س 

 ؟.المناسبة ةالبواب

 ₁لحصول على المؤجلTالمستعمل في أشغولة التقدیم و الطبع

.17صفحة-1-تركیب شكلنستعمل

.)t1=3sطلوبة (التأجیل المللحصول على مدةCة كثفالمأحسب قیمة:6س

 ليـــــع ئيواـــهأكمل رسم المعقب ال’الملأ والتسخینأشغولة:7س

.21ص  01الإجابةورقة      

 في التكنولوجیا17صفحةمن أجل تجسید أشغولة التقدیم و الطبع

.17صفحة-2-) شكلAPIبإستعمال الآلي المبرمج  (المبرمجة

؟)APIغولة مداخل و مخارج الآلي المبرمج (عین حسب الأش:8س

 .؟ )APIأرسم متمن من وجهة نظر الآلي المبرمج (:9س

التركیب حسبیتم بواسطة مقاومة حراریةالحبرمراقبة درجة حرارة

.18صفحة–6-شكل

عین نوع المستبدل المستعمل  ؟:10س

)1θ=15˚درجة الحرارة ( الموافقة لRθقیمة المقاومة أستخرج:11س

18ص –5-) من الشكل1θدرجة الحرارة (من اجلVinقیمة أحسب:12س 

.R=0.2kΩأن علما

)احسب الخطوة:13س quantum) qv ؟استنتج القیمة الرقمیة للتوترثم.

دارةPIC 18 ص -6-الشكل.
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:جلینـــــالسماهي التعلیمة التي تسمح لنا بالمرور إلى:41س

TRISA ; TRISB؟

TRISAلات التوجیهـــــین محتوى سجعـــ :15س ; TRISB؟ 18 ص -6-شكلحسب ال

التغذیة:

قب ـــمن بین العناصر المستعملة في تركیب دارة تغذیة المع
محول یحمل المواصفات التالیة:على  الاختیارالكهربائي وقع 

220V/24V ; 50Hz ; 60VA

Vعلما أن الهبوط في التوتر  ؟ لفة 60وعدد لفات الثانوي 2,4

الابتدائي؟    عدد لفات  استنتجأحسب توتر الثانوي بدون حمولة ثم :16 س

 ؟ الاسمیةأحسب شدة التیار الثانوي في الحالة :17س 

الاستطاعة:
 ةیارهالإشحمل لوحته تمحرك لا تزامني ثلاثي الطور1Mالمحرك *

220:المعلومات التالیة v / 380v،0.25kw،0.6A 730trs/min،cosφ=0.75

 ؟)HZ50 ،V3803x(كیف یتم إقران هذا المحرك على الشبكة  :18س 

م احسب الانزلاقعدد أزواج الأقطاب ثـاستنتج سرعة التزامن:19س 

؟   ةفي الحالة الاسمی

حالةالممتصة ثم مردود هذا المحرك فيالاستطاعةأحسب -20س 

الاسمي  ؟التشغیل

 ₃المحركM خطوة/خطوةمحرك

؟  أحسب عدد الوضعیات و استنتج الخطوة الزاویة-21س   

 التحكم في تغذیة المحركM3  یتم بواسطة سجل إزاحةSN 74LS96
.18ص  – 7–شكل 

22ص  02ةـــالزمنیة للسجل  علي ورقة الإجابأكمل البیانات -22س 

 ؟ 18ص  8و  7بالشكلین مستعینا
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10وثیقة الإجــــــــابة 

 ..........اللفب :............................الأسم :.....

:1ج

:5ج

:8ج
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02بة وثیقة الإجــــــــا

 ..........اللفب :............................الأسم :.....



الإجابة النموذجیة وسلم التنقیط 

2016إمتحان البكالوریا التجریبي دورة ماي 

الشعبة : تقني ریاضي                                                          المادة : تكنولوجیا هندسة كهربائیة          

العلامة
: الموضوع الأولعناصر الإجابة 

مجموع

1.5

1.5

1.25

:النشاط البیاني التنازلي: 1ج

:متمن أشغولة التلحیم : 2ج

:1جدول التنشیط والتخمیل و الأوامر للأشغولة : 3ج

A- X12.a1 X13

A+
X11.p X12

KM1 X12 + X200
X11

n = 0 X11
X10

المخارج التخمیل التنشیط المراحل

X12 + X200

X11 + X14 + X200

X10 + X200 X13.a0 . n= 6 X14

X10.X1.X105 + X13.n

X14X1 + X200



تدرج المتامن::4ج

:المعقب الهوائي:5ج

التصمیم المنطقي للعداد::6ج

:جدول التعیینات:7ج

0.5

1.5

1.5

0.5



محتوى السجلین:: 8ج

.الساعةدارة :1دور الطابق -1:9ج

.دارة التهیئةلحظة التغذیة واسمها  PICتهیئة الـ :2دور الطابق -2

.تسریع تفریغ المكثفة:D1دور الثنائي -3

IRL530:Nاسم المقحل   :10ج MOSFET  التبدیلیشتغل في.

T4التركیب المكون من المقحلین إسم:  11ج ,T3 : تضخیم التیار ه دور و  تركیب دارلنطن 

:Lفي الطور Iحساب التیار  -:12ج

IC =( VCC - VCesat)/r = (24 – 0)/240 = 0.1A

:Rbقیمة المقاومة حساب -:13ج

V – RbIb -VBE = 0 Rb = (V-VBE)/Ib = β. (V – VBE)/IC = 5000. (5-1.2)/0.1 =
19.104Ω  

Rb =190KΩ .  

Rالدارة دور :14ج S على حالة: دارة ضد الارتداد لإزالة الارتدادات الناتجة عن تماس المرحل للحصول

مستقرة للتحكم في مرحل العداد.

:R1حساب :15ج

VD1لدینا:                            = 1.5v, ID1 = 10mA
Vcc = R1.ID1 + VD1 R1 = (Vcc – VD1)/ID1 = (5 – 1.5)/10.10-3 = 350Ω   

: دارة  ضبط الحرارة:16ج

و العكس  Rθ(حسب الممیزة كلما زادت درجة الحرارة نقصت :CTNالمقاومة حراریة من نوع الـ .1

صحیح).

2.AOP : یقارن  تماثليمضخم عملي یعمل كمقارنV+  ٍ معV-.

.: تریاكBTA800: تریاك ضوئي و العنصر Moc3021العنصر .3

الاستطاعة عن دارة التحكم.دورهما في الدارة: دارة ترابط  تعمل مثل المرحل أي ، عزل دارة 

:+vحساب .4

V+ = [R3 /( R3 + R2)]×Vcc = [10 /( 10 + 14)]×12 = یمثل توترمرجعي .  5

Tلما *من الممیزة :    .5 = 130°C  :لدیناRθ = 9KΩ   و منهV- = 6.75v.

Tلما *                      = 160°C  :لدیناRθ = 4KΩ   و منهV- = 4.36v.

V-:تحسب بالعلاقةV- = [Rθ /( Rθ + R1)]×Vcc

.جدول التشغیل :6

RchBTA800MOC3021TVs(V)
V-

(V)
V+(V)RθT(C°)

124.3654KΩ160+مشبعمتوقفمتوقف0

06.7559KΩ130مانعیمرریمرر1

ـــ11111

11000000

TRISA

TRISB

0.5

0.75

0.5

0.5

0.5

0.5

0.5

0.5

2



:NE555دارة التأجیل بالـ: 17ج

T = R×C×ln(3) C = T/(R×ln(3) C = 0.5/(1.1×4.7×103)
C = 96.7µF C = 100 µF

خطوة-: دارة التحكم في المحرك خطوة18ج

المخطط الزمني:

.M1المحرك  *

:19ج

نوع الإقران: إقران نجمي. -1

حساب الإستطاعات: -2

الفعالة: الإستطاعة *

Pa = PA + PB = 547 + 143 = 690w

الاستطاعة الردیة: *

Q = √3(PA - PB) = √3(547 - 143) = 700VAR     

الظاهریة: الإستطاعة *

S =√[Pa
2 + Q2] = 983 VA

:حساب معامل الاستطاعة -3

Cos(Φ) = P/S = 690/983 = 0.7                        

حساب تیار الخط-4

Pa = √3.U.I.Cos(Φ)         I = Pa /(√3.U.Cos(Φ) = 690/(√3.380.0,7) = 1.6A          

:دارة الاستطاعة  -5
اختیار أجھزة الحمایة والتحكم : -6

1KM:LC1-D09مرجع الملامس *                    

1RT:LR2-D1306مرجع المرحل *                    

:/20ج

بیتات. 8: مستبدل تماثلي رقمي بـ  C2الدارة  . 1

.qvحساب خطوة إشارة الدخول  . 2

Uref = 2×2,56 = 5,12v
qv = Uref /28 = 5,12/256 = 0,02v

:Nحساب العدد .3

VIN = qV.N N = VIN /qV = 1.5/0,02 = (75)10 = (01001011)2 = (4B)hex

 حسب المعطیات هذا الرقم یوافق الوزن(P = 750g)  ٍ  قطع صابون. 03أي

ة)أو موحدننةـ(قیمة مق
0.5

1

2.5

1.5



 11 من 1 الصفحة

 

  ثانوية الحسن بن الهيثم 

 البكالوريا التجريبي
 المادة: تكنولوجيا هندسة كهربائية

 المستوى: الثالثة تقني رياضي  ونصف ساعات المدة:

  المعامل : .………………………الأستاذة: 

 على المترشح أن يختار أحد الموضوعين التاليين

 ص  ما  الهر ستخلالانظام اليالأول الموضوع

I- ملف العرض: 

 :دفتر الش وط المبسط -1

وذو فوائد صحية                 الحلويات صنع  يستعمل في مستخلص ماء الزهر يعتبر من المنكهات الطبيعية :الهدف -1-1

 وتعبئته .ماء الزهر  لاصهذا النظام لاستخ يهدف

  :الوصف -1-2

 مراكز وهي: 6: يحتوي النظام على النظام - أ

 التحويل(:3مركز) -التقطير و الفصل           (:2مركز ) –قوالب الزهور.     متقدي(:1مركز ) -

 (:المراقبة6مركز) -(:الغلق           5مركز ) –.    الملء(:4مركز ) -

 :التشغيل - ب

 يتم بواسطة ذرا ع آلي نحو الخزان قصد تسخينها. :قوالب الزهور تقديم 

 الب حيث أن كل قالب يحمل  قو خمسةيملئ الخزان ب : وحدة التقطير و الفصلKg 111 .من الزهور 

يتجه نحو المكثف  البخار الناتج، يحتوي الخزان على كمية خاصة من الماء يتم تسخينه بواسطة مقاومات إلى درجة الغليان

 .الزهرالذي يحوله إلى سائل يتركب من الزيوت الأساسية و ماء 

 بواسطة جهاز الفصل الذي يحتوي على منفذين: زهراليتم استخراج الزيوت الأساسية و فصلها عن ماء 

  حيث يتجه نحو حاوية للتخزين.)خارج مجال الدراسة( منفذ للزيوت الأساسية 

 قنيناتداخل  هلهدف توضيب زهرمنفذ لماء ال 

  تحتوي أساسا على ماء الزهرسلسلة توضيب :: 

 11

 

 C

 c1D

C

c18

 

: الاستغلال 13

 يات التهيئة والمراقبة والصيانة الدورية.عامل مختص: يقوم بعمل

 . في قوالب ورد البرتقالعامل غير مختص: وضع 

 .:الامن -1-4
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 (A-0الوظيفة الشاملة : نشاط بياني ) :التحليل الوظيفي -2

  

 

 

 

 

 

 

 أنماط التشغيل و التوقيف 

Ma

Auto 

C/C

 

 

 RT

 AU

 

 .

AcquitBCD

 

 

 

 

 

 

 

 

E:)تعليمات الاستغلال(،Wالتزامات طاقوية:EE)  ، طاقة كهربائيةEP:  طاقة هوائية(،R.التزامات ضبط نشاط الوظيفة: 

A-0 

استخلص ماء الزهر     

 و عبئه

E W R 

 عاملان نظام الي

 قنينات مملوءة بماء الزهر

 بقايا
 تقارير

 زهور

 ماء
 قنينات فارغة

 مغاليق
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II- المناولة الهيكلية: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 مغلاق

 Dالرافعة 

dD+ dD- 

d d 

 مغلقة  القنيناتا

EV 

Ma 

 مقاومات التسخين

 ماء الزهر

 زيوت أساسية

 مكثف

 جهاز الفصل
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III- جدول الاختيارات التكنولوجية:  

 

 

 الأشغولة
 الملتقطات المنفذات المتصدرة ) التحكم ( االمنفذات

 تقديم

قوالب 

 الزهور

  : M1

  : M2

M3:ثلاثي متزامن لا محرك 

اتجاهين  مقصور بدوار الطور

 للدوران

KM11, KM12 كهرومغناطيسي ين: ملامس 

24 V~  للتحكم فيM1 

 

KM21, KM22  :كهرو  ينملامس

 M2 في للتحكم ~V 24 نييمغناطيس

 

KM31  24 : ملامس كهرومغناطيسيV ~ 

d,g:انتقال  تكشفت ملتقطا

 يمين-يسار M1المحرك 

 

 

h,bانتقال  تكشفت : ملتقطا

 صعود –نزول  M2المحرك 

 

e فتح الخزان:ملتقط لمراقبة 

التقطير 

 والفصل

: M3

 

R       

,KM32  24: ملامس كهرومغناطيسيV ~ f ملتقط لمراقبة غلق:

 الخزان

θدرجة حرارة غليان الماء: 

 تحويل

 القارورات

 :M4

4

 

 SAA1027دارة مندمجة 

 

k  عن عدد الخطوات التي : كاشف

 . يدورها المحرك

الملء   
EV :يئاصمام كهرب  

 

KEV  24: ملامس كهرومغناطيسي V~ 

   EVللتحكم في 
t1= 10s  الملء: زمن  

 B الغلق
ثنائي الاستقرار  كهر  5/2موزع 

  يوهوائ

 24V~    ، dB
+

و   dB
-   
     

b0  ،b1  ملتقطات نهاية شوط :

لمراقبة دخول و خروج ذراع 

 Bالرافعة 

 المراقبة

C 

D 

 

 يثنائي الاستقرار  كهر وهوائ 5/2موزع 

24V~   ،dC
+

dCو  
-

 

 يثنائي الاستقرار  كهر وهوائ 5/2موزع 

24V~   ،dD
+

dDو  
-

 

 

c0  ،c1  ملتقطات نهاية شوط :

لمراقبة دخول و خروج ذراع 

 Cالرافعة 

d0  ،d1  ملتقطات نهاية شوط :

لمراقبة دخول و خروج ذراع 

 Dالرافعة 

t2= 8s  منع مواصلة : زمن

 .Cخروج ساق الرافعة 

 

AURT1,RT2, RT3

AcquitC/C/Auto

Ma , ArCI 

p1, p2, p3

 اتجاه امامي

 خلفياتجاه 
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IV- المناولة  الزمنية: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

متمن تنسيق الأشغولاتGPN 

: متمن الأمنGS   

 

100 

101 

F/GCI(100) 

F/GPN(10,20,30,40,50,60,70) 

AU  . RT1.RT2.RT3.Acquit    

 

AU +RT1+RT2+RT3

 
X70:  لأشغولة التحضير الابتدائيةالمرحلة(X103) 

dB- 
Ma.CI  

101 

100

dC- 

Ma .CI 

b0.c0. d0  

 تشغيل التحضير

104  

103 

 

I/GPN(1 ) 

عادي انتاج  105 

x1. Aut 

dD- 

ar 

 106 مواصلة التشغيل

 نهاية الدورة

 تشغيل الغلق 107

الغلقنهاية   

 ( متمن القيادة و التهيئةGCI : ) 

 عدم نفاذ الكمية المقطرة نفاذ الكمية المقطرة

5 

 التحويل 3

الغلقنهاية     

 الغلق  الملء 4

الملءنهاية     

6

 

 المراقبة

4-3 5-3 6-3 

 المراقبةنهاية   

 الفصل و نهاية التقطير  

 تقديم قوالب الزهور

 1 التقطير والفصل

1 

 نهاية التقديم

1 
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V- :انجازات تكنولوجية 

 بنظام عد منفصل كليا عن نظام في علب ) 24كل  بعد مراقبة وجود المغلاق على القنينة يتم تجميع: دارة العداد

 (استخلاص ماء الزهر

  دارة المؤجلة بالخليةRC  قنينة: 42لتنبيه العامل بنهاية تغليف
 

 

 

 

 

 

 

 

 نهاية التحويل  

(:5الغلق ) متمن أشغولة 

X53 

b1 

50
0 

51 

52 

53
3 

dB+
 

dB-
 

X105.X5 

X5 

5 

b0 

عداد بالدارة 

 7490المندمجة

KA 

 1الشكل 

 4الشكل 
 F2الطابق 

 

 

Vcc=+12V Ω Ω 
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 يتم بواسطة مقاومات مسخنة ، التركيب التالي يمثل  :الماء الاستطاعة و التحكم و المراقبة لعملية التسخين  دارة

 حكم و الاستطاعة و المراقبة لهذه العملية :دارة الت

 

 

 

 

 

 

حرارة استعملنا التركيب التالي حيث يتم ضبطها عن طريق ال: من أجل إعطاء إمكانية لضبط درجة   التوتردارة ضبط قيمة  -

 K1و  K0وضعيات المبدلتين 

 

 * المضخمات العملية المستعملة مثالية.

 Vref  =12V* يعطي 

                        

 

 

 

 

 

 

 

 5الشكل

 

3الشكل: دارة  تغذية المؤجلة 

 2الشكل 

+5V 

 6الشكل 
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VI- :وثائق الصانع 

 

 MOS 

 

 

 

 

 

 

2ية للمحرك الميزة الميكانيكM7: الشكل 

 

 



 11 من 9 الصفحة

 

 الاسئلة

 التحليل الوظيفي 

جدول مادة الدخول ، مادة الخروج ، الدعامة ، الإجهادات و القيمة  11/12الصفحة  1أكمل على وثيقة الاجابة: 1س    

 المضافة للنظام

 التحليل الزمني 

 (. المراقبة)  6:أرسم متمن من وجهة نظر جزء التحكم للأشغولة  4س    

 GS, GCI   , GPN أرسم تدرج المتامن التالية ::  3س

 على  معطيات انماط التشغيل و التوقف  و مختلف المتامن  اكمل دليل  دراسة أساليب   بناء:   2س 

 .11/12الصفحة1الاجابة  العمل و التوقف على وثيقة         

 تحليل و إنجازات مادية 

، المنفذ المتصدر ودارة مع الاتصالات اللازمة للتغذية(5لأشغولة الغلق )  المعقب الكهربائي كل من: ربط  أكمل 5

 .12/12الصفحة  2الإجابة وثيقة على       Bالرافعة استطاعة 

 6/14الصفحة  1الشكل :  دارة العداد 

 .12/12الصفحة 2مل ربط  دارة العداد على وثيقة الاجابةاك -أ: 6س

  تمنح هذه الدارة نبضات إشارة الساعة للعداد القنيناتفي دارة الكشف عن ، : 

 .11/12الصفحة11 ال هذه الدارة على وثيقة الإجابةأكمل الجدول الذي يبين اشتغ - ب           

 :(6/14صفحة2) الشكل يف للتنبيه بنهاية التغل RCدارة المؤجلة بالخلية  
7t 

mp

1AB

KA112V , 12Ωومغناطيسيالمرحل الكهر

9

812T3

F22614 الطابق دراسة     

D2و   D1 نكيف يسمى هذا التركيب ؟ و ماهو دور الثنائيتي10

 7/14الصفحة  3الشكل: T1 دارة  تغذية المؤجلة 

 .11/12الصفحة 1الإجابة وثيقة الدارة ، على  هذهأتمم الجدول ، الذي يوضح وظيفة عناصر : 11س   

 أقلب الصفحة 



 11 من 10 الصفحة

 

 7/14الصفحة 2الشكل   الما  : الاستطاعة و التحكم و الم اقبة لعملية التسخين  دارة 

 ؟مدخل وكمخرج المبرمجة ك الاقطاب ماهي   -:14س 
 من الذاكرة؟ 1ماهي التعليمة الموجهة لسجل الحالة  و التي تسمح بالانتقال الى البنك    -       :13س
 و ما لهدف منهما؟ MOC2030, BTA10: ما اسم التركيبين 12س

  7/14صفحة ال  5الشكل :  التوتردراسة دارة ضبط 

 خول و الخروج لهذا التركيب .تعرف على التركيب، حدد طبيعة إشارتي الد -: 15س  

 ؟  AOP2و  AOP1ما هو دور كل من المضخم العملي   -           

 : أكتب العبارة الحرفية لــ  -:16س

             *I0  بدلالةVA  وR  ثمI1  بدلالةVB  وR . 

 . K1و   K0و حالات المبدلتين  I1و  I0بدلالة  IS* عبارة           

           *VA ثم VB  بدلالةVref . 

 .  K1و  K0و حالات المبدلتين  Rو  Vrefبدلالة  ISأستنتج عبارة  :17س   

  يعطيR=10KΩ  , Vref =10V 

 في كامل السلم.  ISاحسب  : 11س

 : وظيفة الاستطاعة

 .8/12صفحة ال  7شكل ال 1M:  تعطى الميزة الميكانيكية للمحرك 1Mدراسة المحرك   

 : العزم المقاوم للحمولة  TR: العزم المفيد للمحرك ،  TU: سرعة دوران المحرك ،    nحيث                         

 : أستنتج بيانيا إحداثيات نقطة التشغيل ) العزم المفيد و سرعة الدوران (.      11س    

 ة المفيدة  .أستنتج عدد الأقطاب المغناطيسية للساكن ، سرعة التزامن ، الانزلاق والاستطاع: 42س     

  12 /7الصفحة  6الشكل: شبكة التغذية 

 تم قياس الاستطاعة لجميع المستقبلات بطريقة الواطمترين: 

      cos= 0,7لمجموعة يقدر ب:الكلي ل وعامل استطاعة  36kwفكانت  الاستطاعة الممتصة الكلية  

 اعة الردية بطريقة الواطمترين اكتب عبارة كل من: الاستطاعة الفعالة الكلية الممتصة والاستط: 41س 

  (.                                                     PA,PBاحسب مقدار قياس كل واطمتر): 44س

 7/12الصفحة  )6 (انظر الشكلن يد رفع عامل الاستطاعة رذا  باستعمال ثلاث مكثفات    - * 

 مالغرض من رفع عامل الاستطاعة؟ -أ : 43س  

  ؟إقران  المكثفات  كيف يتم  -ب             

 ؟  2..1احسب قيمة المكثفات اللازمة لرفع عامل الاستطاعة الى    -ج            

 

 

 

 

 

 

 

 

 انتهى الموضوع بالتوفيق على قدر أرل العهم تأتي العهائم



 11 من 11 الصفحة

 

 وثيقة الاجابة 

:A)-(0جدول الوظيفة الشاملة 1

 مادة الدخول مادة الخروج الدعامة الاجهادات القيمة المضافة

     

 

 

 

4

11

 العنصر
 

 C1  78xx المكثفة ()غرايتسجسر الثنائيات المحول

 الوظيفة 

  الـوظـيـفـة   
  xxقـيمـة  

  78مـعـنـى 

 

 

 

 

 

A1 : توقف في الحالة الابتدائية   F2 : تشغيل التحضير   

F1 : انتاج عادي   F3 : تشغيل الغلق    

A2 : إيقاف مطلوب في نهاية الدورة   

A6 :وضع ج م في 

الوضعية الابتدائية   

A5 : التحضير لإعادة التشغيل   D1 : توقف استعجالي   

 /ب6ج 



 11 من 11 الصفحة

 

 وثيقة الاجابة 

5

6

50 51 52 53 

N=24 

 نهاية العد

RAZ 
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A-0 

 علب في صندوق 10تجميع 

  

  علب الدواء

  نظام آلي

 علب في صندوق 10

 استغلال طاقة هوائية  طاقة كهربائية 

 تقارير

 عدد العلب

  صناديق

  A-0: النشاط البياني 1شكل

 سا2: المدة     الثالث الفصل اختبار         مادة:التكنولوجيا
 تجميع علب الدواء في صندوقلموضوع: نظام ا

 
I:الهدف من التألية . 

( على تجميع علب تحتوي على دواء )يتمثل في حقن قابلة للشرب( في صندوق 2)الصفحة 12يعمل نظام الشكل
 علب، ليتم بعد ذلك تخزينها ثم تسويقها.   10يستوعب 

IIالاشتغال .: 
 بتغذية القناة بعلب الدواء بانتظام. 1يقوم البساط
 .2بتحويل علب الدواء إلى البساط  Tتقوم الرافعة 

 .Pيتم تقديم البساط )أي تقديم العلبة( بخطوة واحدة بواسطة الرافعة   2على البساط  علبة الدواءعند ما تصل 
 Rعلب، حيث تقوم الرافعة  10إلى  Rتعاد عمليتا  تحويل العلبة و تقديمها  إلى أن يصل عدد العلب أمام الرافعة 

   دوق الذي تم وضع العلب فيه.إحضاره كلما قام العامل بإخراج الصن 3بوضعها في الصندوق الذي يتولى البساط 

 

IIIالتحليل الوظيفي .: 

                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                 

 

 

 

 

  

 
 

 يتكون النظام من خمسة اشغولات عاملة
 أشغولة تحويل العلبة. -2                                     أشغولة تغذية القناة. -1
 إحضار الصندوق.أشغولة  -4                            أشغولة عد وتجميع العلب. -3

 علب في الصندوق. 10أشغولة وضع  -  5                                                 
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R1 

R2 

R 

ZD 

SV 
+ 
- eV 

T1 

D4 

u2(t) 

D1 

D3 D2 

C 
+ 

u1(t) 

U1=230V- U2=15V 

 

V0=0.7V 

 4الطابق 3الطابق 2الطابق 1الطابق

  : تغذية مستمرة2شكل

VS=12V 

V1 : 0.5V                  1 مربع 
 2.5شكل 1.5شكل

V2: 5V                     1 مربع 

2V 
1V + 

- 
1R 

2R 

 2.4شكل

2V 
+ 

- 
1R 

2R 

1V 

 العملي : التأكد من صلاحية المضخم4شكل

 1.4شكل

                                                   

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 

 78XX: المعلومات التقنية لبعض المنظمات من السلسلة 3شكل

 

 
 
 
 
 
 

  
 
 
 
 
 
 
 

 

Type Output Voltage(v) Input Voltage min(v) Output Current  max(A) 
7805 5 7.5 1.5 
7806 6 10 1.5 
7808 5 14 1.5 
7812 12 18 1.5 

E M S 

E : Entrée 

M : Masse 

S : Sortie 

 

78xx 
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 دارة عد وكشف العلب 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 
 
 

Vcc =12V 

bV 

Rb 
2T 

  ICsat =100mA  – Vcesat = 0V  –  β =100 

 

 Vbesat = 0.7V – Vb = 5V 

KM

1 

1L 2L 3L 

1Q 

M1 

~3 

2F 

دارة 
 التحكم

  M1: التحكم في المحرك 7شكل

N 

2F 

1F 

LR 

  : لعد وكشف العلب6شكل
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 التلميذ....................................         1وثيقة الإجابة 
 التحليل الوظيفي التنازلي: 1ج 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 
            :1الجدول

 في الخانة المناسبة ×ضع العلامة  2ج      
 

 

 

 

  
 
 

                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                   

 
 

 على مادة الاستخدام عناصر التأثير المنفذات 
 3البساط 2البساط 2الدافع 1الدافع 1البساط M1 T R P M2 رقم الأشغولة

1           
2           
3           

4           
5           
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t 

u(t) 

t 

u(t) 

t 

u(t) 

t 

u(t) 

 الطابق... الطابق... الطابق... الطابق...

15 2

SV eV 

D4 

u2(t) 

D1 

D3 D2 

C 
+ 

u1(t) 

  7شكل

 التلميذ....................................                             2وثيقة الإجابة 
          :2الجدول  

 3ملا الجدول  3ج   
 

 

 

 

                                                                                    

 

 
 

 

 

 
 رقم الطابقاكتب  3ج
 

 
 
 
 
 
 
 
 إتمام رسم التركيب بإضافة المنظم 5ج
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 وظيفة الطابق الطابق اسم الطابق

1 
 

 
 

2 
 

 
 

3  

 

 

4 
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V2 V1 

1L 2L 3L 

U V W 

Z X Y 

  M1: لوحة أطراف المحرك 8شكل

 التلميذ....................................                                       3وثيقة الإجابة 
 :3الجدول  
 2:5و    1:5املا الجدول انطلاقا من قيم الشكلين  :6ج
 

 
 : اضف العنصر الناقص في التركيب11ج
 
 
 
 

 4الجدول

 "7"شكل التركيب: شرح تشغيل 12ج 
 
 
 
 
 
 
 V220/380       المحرك       V    220/380V 50Hz: الشبكة 14ج

      

 :......................................... يقرن المحرك     

 

 

 

 التمثيل على لوحة المرابط                  
 

 

 

             
                  

 

 تركيبال )نوع(وظيفة المناسبة الإشارات
  

 
 

 
 

حساب التضخيم في 
 (Avالتوتر )

 1.4تركيب الشكل
     1.5شكل

v
A 

1
  2.5شكل 

 2.4تركيب الشكل
     1.5شكل

v
A 

2
  2.5شكل 

             
                  

 

حالة المقحل 
2T 

  M1 حالة المحرك   KMحالة وشيعة الملامس 

    bVغياب الإشارة 
    bVحضور الإشارة 
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1 3 

2 

R 

1 3 

2 4 

T 

  T: التحكم في الرافعة 10شكل  R: التحكم في الرافعة 9شكل

T+ T- 

 

 التلميذ....................................                                     4وثيقة الإجابة 

 :5الجدول
 "9املا الجدول انطلاقا من "الشكل : 15ج
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 10في الشكل    T: اتمم رسم المخطط الرافعة 16ج
 

 

 

 

 

 

 

 

                       

                       

                       

                       

                       

        
 6الجدول

 "7: املا جدول تشغيل دارة الكشف "شكل 17ج
 

 
 

 نوع القيادة الموزع نوع الاستقرار الموزع نوع الموزع المتحكم فيها Rنوع الرافعة 
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 التلميذ....................................         5وثيقة الإجابة 
 دارة الاستطاعة اتمام 2-20ج 

 
 
 

 
 
 

 
 
 

  
 

  7الجدول
 والمخارجعنونة المداخل  3-20ج 

 

 
 
 
 
 رسم الدارة بلغة الملامس 4-20ج

 ملاحظة: 
 تنشأ الشبكة بلغة الملامس باعتبار

 في مقياس ةأن الملامس المربوط 
 مداخل المبرمج الآلي الصناعي 

 هي ملامس للغلق.

 
 

 

 

 

 

 

 :الأسئلة

 (millenuim 3العنوان )الترميز بلغة  التعيين
Ar  
S1  
S2  

KM1  
KM2  

 دارة التحكم إقلاع مباشر اتجاهين للدوران 11الشكل

 
M 

3~ 

380V 

KM 

Q 

F 
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 :التحليل الوظيفي 
 (الإجابةالتحليل التنازلي. )على وثيقة  أكمل: ①
 .  )على وثيقة الإجابة(1املأ الجدول: ②

 
  2الشكل، نستعمل دارة من أجل توفير التغذية المستمرة لبعض الدارات الإلكترونية للنظام 

 الإجابة( وثيقة. )على 2ثم أكتب رقم الطابق تحت الإشارة المناسبة له أسفل الجدول ،2املأ الجدول:③
 -المضخم العملي  - ZDو الثنائية  Rأذكر دور كل من: الجسر المتكون من المقاومة  4بالنسبة للطابق : ④ 

 .1Tالمقحل 
 

 3يعمل،لذلك تم استبداله بأحد منظمات الشكل 4بعد حدوث دارة قصيرة بين طرفي التغذية لم يعد الطابق. 

 باستعمال هذا المنظم. )على ورقة الإجابة(   7تركيب الشكل رسم ، ثم أتمملالمستعممرجع المنظم أذكر  : ⑤

 
 قمنا باستعماله في تركيبين4للتأكد من صلاحية المضخم العملي الذي تم الحصول عليه من الطابق ، 

على مستوى مدخل كل  1KHzترددها  1V جيبيهحيث تم تطبيق إشارة متناوبة (، 3)صفحة 4الشكل
 .(3)صفحة 2.5و  1.5تركيب فلاحظنا على راسم الاهتزاز إشارات الشكلين 

 

 . )على ورقة الإجابة(   3املأ الجدول:  ⑥
 . 2Rو   1Rأكتب عبارة التضخيم في التوتر لكل تركيب بدلالة المقاومتين  :⑦
لكي يكون  2Rو  1Rما هو الشرط الذي يجب أن يتحقق بين المقاومتين  : ⑧

v v
A A

1 2
 

 
   للتحكم في المحركM1 2حيث يعمل المقحل  ،7نستعمل دارة الشكلT .في حالة تبديل 

 2T:ماهي حالات تشغيل المقحل  ⑨

 ماذا يحدث للمقحل  عند التبديل من حالة لأخرى ؟ :⑩

 كيف يمكن معالجة هذ المشكل )ماذا نضيف في التركيب( وضح ذلك في بالرسم في التركيب :   ⑪
 الإجابة(  ثيقة. )على و  4لأ الجدولاشرح تشغيل التركيب بم : ⑫
 لوشيعة المرحل. LRفي حالة تشبع، ثم احسب المقاومة  2Tلكي يكون المقحل  bR احسب قيمة المقاومة : ⑬
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 وثيقة) .8؟ مَث ِّلْ ذلك على لوحة الأطراف شكل220V380Vكيف يقرن هذا المحرك على الشبكة  ⑭
 الإجابة(

 
  يتم التحكم في الرافعةR  على ورقة الإجابة( بينما يتم التحكم في الرافعة  9كما هو مبين في الشكل(T 

 .ةكهروهوائيثنائي الاستقرار ذو قيادة   4/2بواسطة موزع 

 (  ةوثيقة الإجاب. )على  5الجدولاملأ : ⑮     
  (6)على ورقة الإجابة الصفحة . Tالخاص بالتحكم في الرافعة  10أتمم مخطط الشكل : ⑯     

 
  6دارة لعد وكشف العلب" الشكل" 

 جدول تشغيل دارة الكشف عل) وثيقة الاجابة( :املأ ⑰
  R3=R4اذا كانت   A Vاحسب قيمة  : ⑱
 Vcesat=0Vعلما  720ذات المرجع   KAوشيعة المرحلاحسب التيار المار في : ⑲

 

  نريد استعمال المبرمج الآلي الصناعي للتحكم في النظام عوض دارة التحكم التي تعتمد على المنطق
 المربوط.

 أذكر بعض مزايا المبرمج الآلي الصناعي.❶       : ⑳

  ladderبلغة الملامس  M2مجة دارة التحكم للمحرك نريد بر          
 جزءا من دارة التحكم 11يبين الشكل                    

 "5الاجابة وثيقةدارة الاستطاعة على "رسم اتمم ❷                 

 

 7الجدول  قم بعنونة المداخل والمخارج بملأ❸           
  "TSX27( الخاصة بالمبرمج الآلي "ladderأنشئ هذه الدارة في لغة الملامس )❹            

 ."5"على وثيقة الاجابة
 
 

  سلم التنقيط

 20 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 السؤال

 2.5 0.5 1 1 0.5 1 1 1.5 1 0.5 0.5 0.5 0.5 1 1 1 1 1 1 2 النقطة
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